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Muito obrigado pela compra do controlador DELTA Série B. Por favor leia esse manual de instrugdes antes de usar, para garantir o
funcionamento adequado e, mantenha o0 mesmo sempre a méao para referéncia rapida.

B Precaucoes

N PERIGO! Cuidado! Choque Elétrico!
1. N&o toque nos terminais de alimenta¢do AC enquanto o controlador estiver ligado para evitar choque elétrico.
2. Verifique se o controlador ndo esta alimentado durante qualquer verificagéo interna do aparelho.

3. O simbolo Hindica que o Controlador de Temperatura Delta Série B é totalmente protegido por isolamento duplo ou reforgado (equivalente a
Classe Il da IEC 536).

Ty AVISO!

Este controlador de temperature € do tipo aberto. Certifique-se de avaliar qualquer aplicacdo perigosa na qual pode ocasionar grave
lesédo humana ou graves danos materiais.

1. Use sempre por recomendagao terminais solda-less: Terminal forquilha com isolamento (parafuso M3, largura 7.0mm (6.0mm para DTB
4824), diametro do furo 3.2mm). Tamanho do parafuso: M3 x 6.5 (Com 6.8 x 6.8 cal¢o). Tamanho do parafuso para DTB4824: M3 x 4.5
(Com 6.0 x 6.0 calgo). Torque de aperto recomendado: 0.4 N.m (4kgf.cm). Cabo aplicavel: sélido/trancado de 2 mm?®, 12AWG a 24AWG. Por
favor certifique-se de aperta-los corretamente.

. N&o deixe objetos de poeira ou estrangeiros a cair dentro do controlador para evitar que ele avaria.
. Nunca modifiqgue ou desmonte o controlador.

. N&o conecte nada aos terminais "Nao usado".

. Certifique-se de todos os fios estdo conectados a polaridade dos terminais.

. Nao instalar e / ou utilizar o controlador em locais sujeitos a:

. P6 ou gases corrosivos e liquidos;
. Alta umidade e radiagéo;

. Vibragéo e choque;

. Alta tensdo e alta frequéncia;

7. Deve desligar a alimentagao quando for necessario a troca do sensor de temperatura.

8. Tenha certeza de usar fios de compensacédo que correspondem aos tipos de termopares quando prolongar ou ligar os fios do termopar.

9. Por favor use fios com resisténcia quando prolongar ou ligar uma termoresisténcia de platina (RTD).

10. Por favor, quando usar termoresisténcia de platina (RTD), mantenha o fio 0 mais curto possivel entre o sensor e o controlador para evitar
interferéncias e ruido induzido.

11. Este controlador é uma unidade do tipo aberto e deve ser colocado em um gabinete afastado de alta temperatura, umidade, 4gua escorrendo,
materiais corrosivos, poeira e choque elétrico ou vibragdo.

12. Por favor, faga cabos de alimentacéo seguro e certifique-se de que esta tudo instalado corretamente antes de energizar o controlador ou
grave dano pode ocorrer.

13. Por favor, ao reparar o controlador ndo toque nos terminais de alimentacdo AC para evitar choque elétrico.

14. Apés desligar o aparelho, aguarde 1 minuto para permitir que os capacitores sejam descarregados e ndo toque em nenhum circuito interno
nesse periodo.

15. N&o use &cidos ou alcalinos liquidos para limpeza. Por favor, use um pano macio e seco para limpar o controlador.

16. Este instrumento ndo é equipado com um interruptor ou fusivel. Portanto, se um fusivel ou interruptor de alimentacéo é necessario, instale a
protecdo perto do instrumento. Fusivel recomendado: Tensdo nominal 250 V, Rated Tipo de fusivel atual 1 A.: FUSE TIME-LAG

17. Este controlador ndo fornece protecdo de sobrecorrente. O uso deste produto requer que o dispositivo de prote¢ao adequados de
sobrecorrente e deve ser adicionado para garantir a conformidade com todos os padrées relevantes elétrica e codigos. (Rated 250 V, 15 no
méaximo ampéres). Um dispositivo adequado para desligar deve ser fornecido perto do controladoro na instalagéo final.

® Display, LED & Botoes

O~ WN

PV: Valor atual

SV: Definir o valor

AT: LED Auto-tuning
OUT1/0UT2: LED Saida

Teclas selecéo e configuragéo
C, F: LED Celsius e Fahrenheit
ALM1 ~ ALM3: LED Saida de Alarme

: Teclas de ajuste dos digitos;




® Informacodes para Pedidos

DTB [5][6]

DTB Série DTB: Delta Série B Controlador de Temperatura
1234 = 4824: 1/32 DIN W48 x H24mm

Tamanho do Painel (WxH) m 4848: 1/16 DIN W48 x H48mm
5 R: Saida rele, SPDT (SPST: 1/16 DIN and 1/32 DIN tamanho),
- ) 250VAC, 5A V: Saida pulso de tensdo, 14V +10% ~ -20% (Max. 40mA)
1st selecdo do grupo de saida . 5aida corrente DC, 4 ~ 20mAL: Saida pulso Linear, 0 ~ 5V, 0 ~ 10VDC

= 4896: 1/8 DIN W48 x H96mm
= 9696: 1/4 DIN W96 x H96mm

6 R: Saida rele, SPDT (SPST: 1/16 DIN and 1/32 DIN size), 250VAC,
2nd se|egéo do grupo de saida 5A V: Saida pUlSO de tensao, 14V +10% ~ -20% (MaX. 40mA)

7 Nada: Nenhuma evento de entrada , Nenhum CT T: CT (Transformador de corrente) é
Eventos de entrada / funcéo cT (Transformador de corrente) E: Evento de entrada ¢ formecido, fornecido, Nenhum evento de entrada
(opcional) Nenhum CT (Transformador de corrente.) V: Controle de Valvula

8  Fonte de Alimentacao None: AC 100 ~ 240V; D: DC24V

Nota 1. DTB4824 series: Suporta nenhuma fungdo opcional fornecidae nenhuma saida de alarme extra, mas o usudrio pode
definir saida 2 como modo de alarme.

Nota 2: DTB4848 series: Suporta apenas uma saida de alarme quando a funcéo opcional estiver habilitada, mas o usuéario pode
definir saida 2 como saida do alarme 2.
Nota 3: Controle de vélvula com realimentagdo esta disponivel apenas para DTB4896RRYV, DTB9696RRV.

m Especificacoes

Tenséao de Entrada AC100 ~ 240V, 50/60Hz; DC24V+10%

Faixa de Tensé&o de operagao Rated voltage: AC 85% ~ 110%; DC 90 ~ 110%

Consumo de energia 5VA max.

EEPROM 4K bit (non-volatile memory (number of writes: 100,000)

2 linhas x 4 caracteres 7-segmentos display LED Valor atual (PV): Cor vermelha, Set point (SV): cor Verde.
Termopares: K, J, T, E, N, R, S, B, L, U, TXK

Termoresisténcias 3-fios Platinum RTD: Pt100, JPt100

Entrada analégica: 0 ~5V, 0~ 10V,0~20 mA, 4 ~20 mA, 0 ~ 50mV

PID, ON/OFF, Manual ou PID programavel (controle rampas/patamares)

Saida rele: SPDT (SPST: 1/16 DIN e 1/32 DIN tamanho), Max. carga 250VAC, 5A carga resistiva
Saida pulso de tensdo: DC 14V, Max. Corrente de saida 40mA

Protecdo de Memoria
Método de exibicdo

Tipos de sensor

Modos de Controle

Saida de controle : ;
Saida corrente: DC 4 ~ 20m A saida (Resisténcia de carga: Max. 600Q)

Saida linear de tenséo: 0 ~ 10V

Preciséo da Indicacéo
Taxa de Amostragem
Comunicagéo RS-485
Resisténcia a vibragao
Resistencia a choque

Temperaura do ambiente

Temperatura de armazenamento

Altitude

Umidade Relativa

Nivel de Protec&o do painel

0 ou 1 digito a direita do ponto decimal (selecionavel)

Entrada Analégica: 150 mseg/ por varredura Termopares ou RTD (PT100): 400 mseg/por varredura
MODBUS ASCII / RTU protocolo de comunicagao

10 to 55Hz, 10m/s’ para 10min, cada em X, Y e Z indicagdes

Max. 300m/ s°, 3 vezes em cada 3 eixos, 6 indicacdes

0°C ~ +50°C

-20°C ~ +65°C

2,000m ou menos

35% ~ 80% (sem-condensacao)

1P65

B Temperature Sensor Type & Temperature Range

Tipos de Sensor de Entrada

0 ~ 50mV Entrada analogica 17 m

Valor de Registro Exibicdo no display Faixa de Temperatura

-999 ~ 9,999



Tipos de Sensor de Entrada Valor de Registro Exibic&o no Display Faixa de Temperatura
Entrada analdgica 4 ~ 20mA 16 -999 ~ 9,999
Entrada anal6gica 0 ~ 20mA 15 -999 ~ 9,999
Entrada analégica OV ~ 10V 14 [, ] -999 ~ 9,999
Entrada anal6gica OV ~ 5V 13 w5 -999 ~ 9,999
Platinum Resistance (Pt100) 12 | Pt -200 ~ 600°C
Platinum Resistance (JPt100) 11 m -20 ~ 400°C

Termopar tipo TXK 10 [ ] -200 ~ 800°C
Termopar tipo U 9 -200 ~ 500°C
Termopar tipo L 8 R -200 ~ 850°C
Termopar tipo B 7 100 ~ 1,800°C
Termopar tipo S 6 0~ 1,700°C
Termopar tipo R 5 s 0~ 1,700°C
Termopar tipo N 4 -200 ~ 1,300°C
Termopar tipo E 3 0 ~ 600°C
Termopar tipo T 2 -200 ~ 400°C
Termopar tipo J 1 -100 ~ 1,200°C
Termopar tipo K 0 B -200 ~ 1,300°C

Nota 1: Um resistor de preciséo interna249Q é embutido para a corrente de entrada, consulte o item “Como configurar entrada atual”.

Nota 2: (Modo de operacdo) deve ser definido se o usuério deseja especificar a posi¢do do ponto decimal. Exceto para o tipo
de termopar B R, S, as posi¢des do ponto decimal de todos os outros sensores de entrada tipo termopar pode ser definido.

A faixa padréo da entrada analogical é -999 ~ 9,999. Por exemplo, quando a entrada analdgica de 0 ~ 20mA for selecionada como o tipo do
sensor de entrada de temperatura, -999 indica OmA e 9,999 indica 20mA. Se alterar o valor de entrada para 0 ~ 2,000, ent&o 0 indica OmA e

2,000 indica 20mA. Uma escala de exibic&o é igual a 0.01mA.

® Operacoes

® Ha trés modos de operacgdo: operacédo é regulacdo de ajuste inicial. Quando o controlador é ligado, entra no modo de

operagao. Pressione tecla para alternar o modo de ajuste. Se a tecla for pressionada por mais de 3 segundos, 0

controlador ird mudar para o modo de ajuste inicial. Pressione a tecla enquanto estiver no modo de ajuste ou modo de

configuracao inicial, para o controlador voltar ao modo de operag&o inicial.

® PV/SV: Define o ponto de ajuste da temperature e exibe o valor atual do processo. Use as teclas para ajustar os valores do set_point.

® Definicdo de método: Em qualquer modo de fungéo, pressione a tecla para selecionar a fungdo desejada e use as teclas

para alterar as configuracoes.

. SET . . ~ ~ .
® Pressione a tecla . para salvar as mudancas. O fluxograma a seguir mostra como mudar para as configuragdes e fungdes internas:

Press il for

less than 3 sec

Press @M for more than 3 sec

Regulation
Mode

Operation

>

Press

Mode

>

Initial Setting
Mode

A

Press E=

Modo de Ajuste

Modo de Operagio

Modo de Ajuste Inicial

Auta-Tuning

[Selecione no cantrale PI0 e na mada FUN)

Preszione W

Uze @@ Bpara sjustar = temperatura do

setpoint

Prezzione ks

u .
Selecione o sensor de entrada

Preszione kv

m 4 grupos modos P10 [R=03).

Ouando n=4.contrale PI0O & auto-ajustaeel.

Pressione kv

Configura-;b'es de contrale BUMN cu STOP

Pressione kv

ul o
Ajuste de compensagio do contrale PO

[Quanda o cantrale P10 estiver OM e Ti=0, ajuste o

valor de PdoF ]

Prezzione kv

Imiciar a configuragdo padrao

Contrale programa PI0 e ajuste de tempo.

Prezziore kv

HIE 5 Coanfiguragia da histerese de

aquecimento.

[Ajuzte no contrale modo OMNIOFF)

Prezzione kv

cC o . - .
Il Sclecionar posigdo do ponta decimal.
[encetoparatipa B, 5. R, tados oz outros tipos padem

ser definidos. )

Prezziore kv

- . .
Ajustar unidade de temperatura

Mo é exibido quando na entrada analagica.

Pressione kv

Ajuste o limite superior da faiva de

temperatura

Prezzione kv

tF‘L Ajuste o lmite  inferior da  Faiza

de temperatura.

Prezzione kv




Modo de Ajuste

Modo de Operagio

Configuragfo da  histerese  de

resfriamento.

[Ajuzte no controle moda OMIOFF)]

Pressione Av)

Modo de Ajuste Inicial

Limite Superior &larme 1

[Esze pardmetro estd disponivel somente quanda
fungic ALATE ativada]

Prezsione k)

Bjuztar modo de Contrale

[Veja“Padrio e Set Selecdo e Edigia™para
detalhes)

Pressione ki

Lol o i .
HEl [ o [l ] Ajuste de contrale de cicla

de AquecimentolFesfiamenta

[Bjuste no contrale mada PIO)

Prezsione kv

Limite Inferiar &larme 1

[Esze pardmetro estd dizponivel somente quando
fungdc ALATE ativada.]

Prezsions

Hq’_- h |j' Cicla de contrale de 2nd grupa de saida.

[Conjunta de contrale PID e Dualloop mado de
contrale de saida)

Prezsione kv

C o i
F'.iuste BquecimentolPezfiamento de

controle ou zaida de  loop  duplo.

Pressione kv

i

H

E Limite Superiar &larme 2

[Esze pardmetra ests dizponivel somente quandao
furg o ALAZ & ativada.)

Prezsions kv

Configuragio Alarme 1

Pressione -'C

;'_ o E F Walor P do primeira e sequndo grupo de

A

[Ajuste em modo de contrale Oual Laop]

Pressione Av)

[Esze pardmetro ests disponivel somente quanda
furngo ALAS & ativada.)

Prezsione k)

Limite Interiar Alarme £ e Configuragio Alarme 2
saida durante o controle duplo loop de zaida. YWalar . . .
P do grupo de saida 2=[P do Tst grupo de ssida s [Esze pardmetro estd disponivel somente quanda
COEF) furngo ALAZ & ativada.)
Prezsione hvd Prezsione hvy Pressione hv
] Banda Maorta Limite Superior &larme 3 F”_ N :.i Canfiguracio Alarme 35

Pressione ki

- . - .
Interruptar de configuragdo para sinal de

retorma de walar

[Exibido com valvula de contrale & ON)

Prezsione 7

Limite Inferiar &larme 3

[Esze pardmetro ests disponivel somente quanda
fung o ALAS & ativada.)

Prezsione kv

Ajuste de Sistema de Alarme

Prezsione ki

-0

o= lt Ajuste automatico valor de

realimentagia

Prezsione kv

Coanfiguragio de bloqueio

=
L]

Prezsione kv

[} . :
F'||uste de tempo para avalvula mudar de

tatal fechada para total aberta,
[Exibida quando walvula de contrale & OM)

Prezsione

[E exibido quanda contrale de walwula & OR)

Prezsione kv

Ativarldesativar fungio de escritana
comunicagia

Pressione ki

m Exibir & ajustar o valor de saida do 1 grupo

de zaida.

[Exibicfo em moda BUM de contrale PI0 e manuall

Prezsione

de saida.

[Exibic&a em mada BUM e loop de contrale PIO)

Pressione -'C

ASCI, RTU Selecionar farmato de

comunicagz3a.

Pressione

EEE Canfigurag o de valvula de banda marta. Eiﬁia Euibir & ajustar o walor de saida do 2' grups E C

onfiguracfo enderego de comunicacio

Prezzione -C ks

Limite superior da regulagem da zaidade
wilvulaz com realimentacio parao
cantroladar

[

[Exibir guanda o zsinal da funedo valuula & OM)

Prezsione w7

Mo caso de utilizar um CT externa, o
controladar exibe o walar atual que esta
sendomedido pelo CT, se asaidade

contrale & O
L |

Prezsione pl woltar para & temperatura,

Limite inferior daregulagem da saida de
wilvulaz com realimentagio para o
cantroladar

)

[Exibir quando o zinal da funcSa valuula & OM)

Saidada valuula comrealimentacia

Enibida quande fungda de realimentag 3o & ON)

Prezsione ks

ocC N
bFPS Comunicagio que estabelece tana de
rransmissSo.
Pressione kv)
1 C . "
[y Ajuste de duragio

Pressione kv

Regular o valor do desvio de

Prezsione kv

temperatura

Prezsione kv

O& valor realimentagio da walvula

[Exibido quanda fungio de realimentag 4o & OMN)

Prezsione @ plwoltar para 2 temperatura,

Definigdo bit de paridade

Prezzione ks

r_u~IN L ) . .
Ajuzte limite superior da saida analdgica

[E configurado somente se a zaida far analégica)

Prezsione kv

Configuragio bit de parada

Prezz @@= plvoliar para a corfigtipo de entrada

[ ] o . )
Ajuzte limite inferiar da zaida analagical.

[E configurado somente se a zaida far analégica)

Prezzione @ plwvolar 2o modo auto-tuning




1 Escala = 2.8uA = 1.3mV para valor de ajuste de saida

PID modo de selegdo: qualquer um dos 4 grupos PID modos (n = 0 ~ 3) podem ser selecionados. Quando n = 4, o programa selecionara
automaticamente o grupo 1 do PID que é mais Util para a temperatura desejada.

P-: i:;l'l Selecione n=0"d para decidir o mada

doPID

Preszione [> 0-3grupos de PID

FIO Canfiguragdo: n=0

Prezzione kv

Wyt
c
c

PIDO Canfiguragda: =3

Prezzione s

Configuragio Banda Proporzional: =0

Prezzione W

Configuragia Banda Proparcional: n=3

Prezzione s

Ti configuragia: n=0

Pressione N

Ti corfiguragda: n=3

Pressione N

!
L]

Td configuragia: n=0

Preszione 7

]

Td configuragia: n=3

Preszione 7

= [}

AT Configuragio

Configuragdo desviointegral: n=0

Preszione pf woltar & config do desvio PID

AT Configuracio

Configuragdo desviointegral: n=3

Preszione pf woltar & config do desvio PID

Padréo e passo de edicéo e selecdo: editar

no parémetrom. O visor a seguir € o exemplo de operagéo No.0 padrao.

P ﬂ": gl Selecione o ndmero da edigdc padrao

desejada. Selecione OFF

Pressione - % plzelecionar o nimera

m Editar temperatura do passc Mo.0 da

padrio Mo.0

Prezsione -C

Selecione Mo. passareal quando o
controle do programa esta em erecugio

Prezzicne ki

Saida padric e pasza de selegdo e edigdo.

r=
Mudar para & contivar a configurar

Editar tempo do passo MNo. 0 do padrio
Ma. 0. Uridade: kh.mm

Prezsione kv

Definir o ndmero ciclo adicional de
execusio (0a39)

Prezzicne kv

Denifir naordem o passon’ 7

Diefinir padria de link. OFF indiza o fim da

Editar temperatura do passo Mo, 7 dao
padrio Ma.0

Prezsione kv

programa.

t : G .-' Editar tempo do passaMNo. 7T dopadrio
Ma.0. Unidade: hh.mm

pi definir 0* pazso real

Prezziore .

Prezzione pl retarmar ao moda de edig o padrio




u Controle de Saida
Aquecimento/Resfriamento)

Dupla de

Loop

(Controle

Controle de temperatura pode ser alcangado através de aquecimento ou resfriamento. No DTB series, aquecimento e resfriamento podem
operar simultaneamente (Controle de saida dupla de loop) para realizar o controle de temperatura. Quando o controle de saida dupla de
Loop séo usados, duas saidas de controle deve ser ligado ao aquecimento e de resfriamento. Por favor consulte os seguintes itens para

operagao:

m : Este parametro é usado para selecionar aquecimento ou resfriamento agédo se operar tanto de aquecimento ou refrigeragao

em fung&o desse controlador. Quando selecionado primeiro grupo de saida é o controle de aquecimento (reverso), e quando selecionado

Primeiro grupo de saida é o resfriamento de controle. Neste momento, o grupo de saida 2 é considerado como uma saida de alarme. Se o usuario

selecionar Ll

ou m indica que o usuario pode operar duplo loop func¢éo de controle de saida neste controlador. Quando selecionado [+ 102

Primeiro grupo de saida é o controle de aquecimento (reverso) e segundo grupo de saida é o controle de resfriamento. Quando selecionado £ 12|

Primeiro grupo de saida é controle de resfriamento e o segundo grupo de saida é o controle de aquecimento (reverso).

No DTB série, os parametros P (Band proporcional), | (Tempo Integral) e D (Tempo Derivativo) sdo ajustados automaticamente usando a fungao

Auto-tuning (AT).

m: Este parametro é para o modo de controle que deve ser controlar a saida dupla de loop com o método de controle PID configurado. O valor
de P, | e D do primeiro grupo de saida pode ser definido imediatamente. O valor P do segundo grupo de saida é igual para(P valor
do primeiro grupo de saida) x BB e o valor de | e D do grupo de saida do segundo s&o os mesmos que o valor de | e Ddo primeiro grupo de

saida.

m: Banda Morta, mostrada nas figuras a seguir 1, 2 e 3. Este parametro define uma area na qual o aquecimento e saida de controle de

resfriamento é de 0 centrado em torno do set point em um duplo modo de controlede loop de saida.

Ban a Morta’ ‘Banda
mor a largura=

Histerese AguecimentoI lHlsterese
Al > Resfnamemo
ON ——
Aquece Resfrla
L

Banda Morta Saida Saida

Banda morta: Banda
|, Morta largura=negativa

Aquecimento Resfnamento
\ 4 v
A A
Set point

OFF
Figure 1. Operacap de saida de controle ON/OFF
durante controle duplo loop de saida

Set point

> PV

Set point

Figura 2. PID controle, Banda Morta € positiva F igurae 3. PID controd, Banda Morta é negativa.

: Configuracdes de Bloqueio: Para evitar mau funcionamento, sdo fornecidas duas funcdes de blogqueio de teclas.

m: Lock 1 pode bloquear todas as definicbes. Todos os parametros e ajustes de temperatura pode ser bloqueado para desativar alteracdes.

m: Lock 2 pode bloquear as configurag8es, exceto o valor SV (set point). Todos os parametros e ajustes de temperatura pode ser fechado

com a excecao do valor de SV. Pressione as teclas e simultaneamente. e o status de bloqueio pode ser liberado.

B Saidas de Alarme

Existem até trés grupos de saidas de alarme e cada grupo permite dezoito tipos de alarme no modo de ajuste inicial. A saida de alarme é
ativado sempre que o valor da temperatura de processo (PV)esta recebendo maior ou menor do que o ponto de ajuste do limite de alarme.

Set

Tipo de Alarme
valor
0 Funcao de Alarme desativado

Limite de desvio Superior e Inferior:

1 Esta saida de alarme opera quando o valor de PV é maior do que o valor da configuracdo SV +
(AL-H) ou inferior ao valor de ajuste SV (AL-L).

Limite de desvio superior:

2
FAclia '*-)Fllda de alarme opera quando o valor de PV é maior do que o valor da configuracéo SV +
3 Limite de desvio inferior:

Esta saida de alarme opera quando o valor de PV é inferior ao valor de ajuste SV(AL-L).

Limite de desvio reverso superior e inferior

4 Esta saida de alarme opera quando o valor PV esta na faixa do valor de ajuste SV + (AL-H) e
o valor de ajuste SV (AL-L).
Limite do valor absoluto superior e inferior

5 Esta saida de alarme opera quando o valor de PV é maior do que o valor da configuragio AL-
H ou inferior ao valor de ajuste AL-L.

LimitAn AAa valar ahealidta ciinArviar

6 Esta saida de alarme opera quando o valor de PV é maior do que o valor da configuracdo AL-H.

Operagodes da Saida Alarme

Output is OFF

ON
OFF Y —
SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)

SV SV+(AL-H)

SV-(AL-L) SV

ON
OFF <2
SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)

e I
OF

7y 7y
AL-L AL-H
ON
o:r—]:A
AL-H



Definir

Tipo Alarme Operagéo Saida Alarme
valor
ON
7 Limite do valor absoluto inferior: OFF
Esta saida de alarme opera quando o valor de PV é inferior ao valor de ajuste AL-L. AL
ON
Limite de desvio superior e inferior com sequencia de espera: OFF
8 Esta saida de alarme opera quando o valor atinge PV set point (valor SV) e o valor € maior 4 4 4
do que o valor da configuracdo SV + (AL-H) ou inferior ao valor de ajuste SV(AL-L). SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)
Limite de desvio superior com sequencia de espera: ON |:
9 Esta saida de alarme opera quando o valor atinge PV set point (valor SV) eo valoralcan¢ado OFF 2 A
€ maior do que a definigdo do valor SV + (AL-H). SV SV+(AL-H)
Limite de desvio inferior com sequencia de espera: ON —|
10 Esta saida de alarme opera quando o valor PV atinge o set point (valor SV) e chegou a OFF A A
valor é inferior ao valor de ajuste SV (AL-L). SV-(AL-L) SV
Limite superior da histerese da saida de alarme: ON 4E:’E
u Esta saida de alarme opera se o valor de PV é maior do que o valor da configuragdo SV+(AL- OFF 2 A
H).Esta saida de alarme é desligado quando o valor de PV é inferior ao valor de ajuste SV + (AL-L). AL-L AL-H
Limite inferior da histerese da saida de alarme: ON::j
12 Esta saida de alarme opera se o valor PV é inferior ao valor de ajuste SV (AL-H).Esta saida de OFF 2 <4
alarme é desligado quando o valor de PV é maior do que o valor da configuragdo SV (AL-L). AL-H AL-L
CT saida de alarme: Este alarme opera quando a corrente medida pelo transformador(CT) ON
13 € menor do que AL-L ou superior a AL-H(Esta saida de alarme s6 esta disponivel para o OFF

A A A
controlador com transformador de corrente). AL-L SV AL-H

14 Quando o controle de programa é estado final, saida de alarme esta ligado.
15 Quando RAMP UP estado acontece com o controle do programa PID, saida de alarme esta ligado.
16 Quando RAMP DOWN situagdo acontece com o controle do programa PID,saida de alarme esta ligado.
17 Quando SOAK estado acontece com o controle do programa PID, saida de alarme esté ligado.
18 Quando o estado RUN acontece com o controle do programa PID, saida de alarme esté ligado.
Nota: AL-H e AL-L inclui AL1H, AL2H, AL3H e AL1L, AL2L, AL3L

® Funcao Transformador de Corrente (CT)

A funcdo Tranformador de Corrente (CT) é usado com a saida de alarme. Ao usar um transformador de corrente (TC) com o controlador, altere
0 modo de saida correspondente de alarme para o modo de 13 (valor ajustado de alarme de saida €13), depois vire para 0 modo de operagao
e definir o limite inferior de corrente elimite superior de corrente. Vocé pode definir o alcance do alarme corrente entre 0,5~ 30A,
exibir resolugdo é 0.1A e preciséo medida é + /- 0,5.

® EVENTO Funcao de Entrada

Héa duas entradas de eventos opcional (entradas de contato) suportada (EVENT1 e EVENT2) em DTB série.

EVENTL1 : RUN/STOP operagédo pode ser executada por parametros RUN / STOP (modo de operagdo) ou através da comunicacédo. Usuario
também pode controlar RUN / STOP operacéo EVENT 1 em DTB série. A saida de controle € ON se o circuito de EVENT 1 é aberta quando o
controladoresta operando. Caso contrario, o controlador vai parar de saida se o circuito doEVENTO 1 é curto ou quando o parametro do
sistema do controlador esta definido para o modo STOP.

EVENT2 : DTB série permite que o usuario pode alternar duas valor de ajuste de temperatura, alterando o estado (aberto / curto)

de EVENT 2. Cada valor de ajuste de temperatura tem parametros de controle independente.

® PID Program Control (Ramp/Soak Program Control)

Descrigdo da Func¢ao e Definicao dos parametros:
Programa de controle PID de 8 padr6es (Padréo n ° 0 ~ 7) é suportada em sérieDTB. Cada padréo contém 8 etapas (N ° passo O
~ 7), um parametro Pattern Link,um parametro Ciclo e um parametro de Passo Real.

Iniciar Padréo : m é no modo de operacéo e é usado para definir o padréo de inicio de controle do programa PID (Este
parametro aparece somente no modo ).
Passos : Inclua o conjunto X ponto e tempo de execugédo T, estes dois parametrosconfiguracéo. O set point (SV) deve chegar a X temperatura

apds o periodo detempo de execugdo T. Se o ponto de ajuste € 0 mesmo que o resultado do ajuste anterior, entdo é chamado Soak controle do
programa. Se ndo, entdo é chamadocontrole do programa Ramp. Portanto, PID de controle do programatambém é chamado de
rampa / Soak controle do programa.

O padréo passo de numero 0 neste controlador é Soak controle do programa. O controlador ira controlar a temperatura (PV) para atingir o ponto
X set e depois manter a temperatura do conjunto de pontos X. O periodo de tempo de execugéo é o tempo T que forneceu pelo n ° passo 0.

Parametro Link Padréo : Por exemplo, quando ajustado para 2, indica que o padrdo No. 2 ser4 executado em seguida ap6s a execugao

do padrdo No.0. Se for ajustado para m indica que o programa ird parar depois de executar o padrédo atual e que a temperatura vai
manter no ponto de ajuste da Ultima etapa.



Parametro Cycle : Numero do ciclo adicional de execucéo. Por exemplo,quando m for ajustado para 2, indica que No.4 padrdo deve
ser executado duas vezes, além disso. Incluem a origem de execucéo uma vez, o total executado trés vezes.

Parametro Passo Atual : Nimero de execugdo da etapa por padrao (pode definir para 0 ~ 7). Por exemplo quando mfor ajustado para 2
indica que o padrdo n. © 7 ndo vai executar as etapas que ndo passo 0 para o passo 2.

Execucédo: Quando [ 5] estiver ajustado param, 0 programa comegcara a executar no fim da etapa 0 do padréo de inicio.
Quandom estiver ajustado para 0 programa ird parar e saida de controle esta desativado.

Quando estiver ajustado para 13 o programa ira parar ea temperatura em que o tempo vai ser controlada no ponto de ajuste antes do
programa parar.

Quando [ -5 for ajustado para

de realizar programa.

Selecione novamente, entdo o programa vai reiniciar e executar de 0 etapa do padréo de inicio. BN

0 programa mantera a temperatura e em que tempo sera controlada no set-point antes

Selecione m novamente, entdo o programa vai seguir 0 passo antes de segurar e comegar a executar o resto do tempo.
Display : Durante o controle do programa PID, a exibi¢do padrdo SV é P-XX, P indica o padréo de execugéo atual e XX indica o passo atual de

execucdo. Pressione para mudar o item exibido.

Depois selecione d pressionando a tecla .e entdo o ponto de ajuste de temperatura da etapa de execugao atual sera exibido no display SV.

Depois selecione pressmnando a tecla e entdo o tempo residual da etapa de execucao atual sera exibida na tela SV.

m Controle PID

Um grupo pode ser selecionado a partir de qualquer um dos 4 grupos de parametros PID (P, I, D, IOF) para o controle PID. Depois de AT, o
valor e a regulacao da temperatura PID serdo armazenados no grupo selecionado.

: PIDn, n =0 ~ 4 a partir do qual 0 ~ 3 correspondem a cada parametro PID m 1 n = 4, parametro PID automatico.

Programa selecionara automaticamente um parametro PID mais Gtil com ajuste de temperatura atual. Valores exibidos no display SV

correspondem a m~m 5

m~m: Ajuste de temperatura correspondeu ao parametro PID selecionado através de definida pelo usuéario ou AT.
Vélvula de Controle:

Quando o uso de controle de valvula de controle de saida, ha duas saidas de rele para o motor direta/reversa, uma (saida 1) para a valvula abrir
a outra(saida 2) para fechar a valvula. O volume de saida é controlada por vélvula de abertura / fecho e pode ser definido com funcéo de
realimentacéo ativados ou desativados. Quando a realimentagéo é desativada, a saida 1 sera manter a produgéo, enquanto valvula

totalmente aberta e saida 2 ird manter a produgéo, enquanto vélvula totalmente fechada. Mas se a realimentagéo for ativada, siga o ajuste de
parametros para controle de valvula da seguinte forma:

m : Tempo para a valvula mudar de totalmente fechada para totalmente aberta.

m: Configuracdo da banda morta da valvula. O valor de saida da véalvula atual menos um anterior deve ser maior do que o valor Banda Morto,
caso contrario, a valvula permanecera OFF.
m: Configuracéo do sinal de realimentagdo, ON para habilitar realimentacdo e OFF para desabilitar realimentacéo.

= _— A R ~ . ~ A 2, oo . . =
Quando :definido como "1", que significa funcdo realimentacéo do sinal é ativado e vai aparecer a seguinte selecdes.

BER . inite superior e inferior de realimentagéo da valvula de auto ajuste. I deve definir a EEEE para exibicdo acima dessa
selecéo.

[ -HC] : D/A valor quando a vélvula esta totalmente aberta. Ajuste m para 1 para configurac@o automética ou 0 para ajuste manual.

. -L o] : D/A valor quando a véalvula esté totalmente fechada. Ajuste para 1 para configuragéo automaética ou 0 para ajuste manual.
Nota: Se a configuracdo de realimentagéo estiver com problema, o programa ird ver a configuragéo de realimenta¢@o como desativada.

B Comunicacao RS-485

Velocidade de transmisséo: 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400bps
Formatos néo suportados: 7, N, 1 or 8, O, 2 or 8, E, 2
Protocolo de Comunicagdo: Modbus (ASCII or RTU)

Cadigo de Funcéo: 03H para ler o contetddo do registrador (Max. 8 palavras). 06H para escrever 1 (uma) palavra no registrador. 02H para ler
0s blts de dados (Max.16 bits). 05H para escrever 1 (um) bit no registrador.

5. Endereco e de contedo de dados cadastrais:
Endereco Conteldo Explicacao

1000H @ Valor do Processo (PV) Unidade de medida é de 0,1, atualizado uma vez em 0,4 segundo

PoNp

O display & o valor e exibe as seguintes possiveis ocorréncias de erro:
8002H : Processo inicial (valor de temperatura ndo tem até o momento)
8003H : Sensor de temperatura ndo esté conectado

8004H : Erro no sensor de temperatura



End

1001H
1002H
1003H

1004H

1005H
1006H
1007H
1008H
1009H
100AH
100BH
100CH

100DH

100EH

100FH

1010H
1011H
1012H
1013H
1014H
1015H
1016H
1017H
1018H
1019H
101AH
101BH
101CH
101DH
1020H
1021H
1022H
1023H
1024H
1025H
1026H
1027H
1028H
1029H
102AH
102BH
102CH
102DH
102FH

Contetdo

Set point (SV)
Limite superior da faixa de temperatura

Limite inferior da faixa de temperatura
Tipos de entrada do sensor de temperature.

Método de Controle

Controle de selegdo aquecimento/resfriamento
1% Grupo ciclo de controle Aquece/Resfria

2" Grupo ciclo de controle Aquece/Resfria

PB Banda Proporcional

Ti Tempo Integral

Td Tempo Derivada

Padréo de Integragéo

Controle proporcional compensacéao valor de erro,

quando Ti= 0

Configuragdo da COEF quando o controle de
saida dupla de Loop sé&o usados

Configuracédo da Banda Morta quando o controle de

saida dupla de Loop sé&o usados

Config valor de histerese do 1% grupo de saida
Config valor de histerese do 2™ grupo de saida
Valor de saida de leitura e gravagédo de Saidal
Valor de saida de leitura e gravagdo de Saida2
Ajuste limite superior da saida linear analdgica
Ajuste limite inferior da saida linear anal6gica
Valor de ajuste da temperature

Configuragao decimal para analégico

Tempo para valvula mudar de total aberta para total fechada

Configuracdo da banda morta da valvula

Limite superior do sinal de retorno definido pela valvula

Limite inferior do sinal de retorno definido pela valvula

PID sele¢do de parametros

SV valor corresponde para valor PID
Alarme tipo 1

Alarme tipo 2

Alarme tipo 3

Configuracéo do Sistema de Alarme
Limite Superior alarme 1

Limite Inferior alarm 1

Limite Superior alarme 2

Limite Inferior alarm 2

Limite Superior alarme 3

Limite Inferior alarm 3

Estado Led Vermelho

Estados das Teclas

Definicao do estado de bloqueio

CT Valor de leitura

Versdo do Software

Explicacéo
8006H : N&o é possivel obter valor de temperatura, ADC erro de entrada.
8007H : Erro de memdria na leitura/gravacao
Unidade é 0.1, °C ou °F
O conteldo dos dados nédo deve ser superior a faixa de temperature.

O contetdo dos dados néo deve ser inferuir a faixa de temperature.

Por favor, consulte o contetido do Tipo Sensor "Temperatura e Faixa de
Temperatura "para mais detalhes

0: PID, 1: ON/OFF, 2: Ajuste Manual, 3: PID Controle programavel
0: Aquece, 1: Resfria., 2: Aquece/Resfria, 3: Resfria/Aquece

0 ~ 99, 0:0.5 seg

0 ~ 99, 0:0.5 seg

0.1 ~999.9
0 ~ 9,999
0 ~ 9,999

0 ~ 100%, unidade é 0.1%

0 ~ 100%, unidade é 0.1%
0.01 ~99.99

-999 ~ 9,999

0 ~ 9,999

0 ~ 9,999

Unid 0.1%,operacéo de escrita € valida no modo de sintonizacéo

Unid O.-l%,opera(;éo de escrita é valida no modo de sintonizagéo

1 Unid-= 2.8uA (Corrente de Saida) = 1.3mV (Saida de Tensao Linear)
1 Unid = 2.8uA (Corrente de Saida) = 1.3mV (Saida de Tens&o Linear)
-999 ~ +999, unid: 0.1

0~3

0.1 ~999.9

0 ~ 100%; unid: 0.1%
0 ~ 1,024

0 ~ 1,024

0~4

Vélidas apenas dentro dos limites disponiveis, unidade: escala 0,1
Por favor, consulte o conteddo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o conteddo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o conteddo do "Saidas de alarme" para o detalhe
0 : Nenhum (Padréo), 1~3 : Escolha Alarme 1 a Alarme 3

Por favor, consulte o contetdo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o conteddo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o contetdo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o conteddo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o contetdo do "Saidas de alarme" para o detalhe
Por favor, consulte o conteddo do "Saidas de alarme" para o detalhe
b0 : Alm3, bl: Alm2, b2: F, b3: °C, b4: Alm1, b5: OUT2, b6: OUT1, b7: AT
b0 : Set, bl : Select, b2 : Up, b3 : Down. 0 é pressionar.

0 : Normal, 1 : Tudo bloqueado, 11 : Bloquear tudo menos SV

Unid: 0.1A

V1.00 indicates 0x100



End
1030H
1032H
1033H

1034H

1035H

1036H

1040H~
1047H

1050H~
1057H

1060H~
1067H

2000H~
203FH

2080H~
20BFH

Contetdo
Numero inicial padrao
Tempo restante da Etapa (segundos)
Tempo restante da Etapa (minutos)

Leia 0 passo nimero presente execugéo do
programa

Ler o nimero atual padréo execugao do programa

Leitura do valor conjunto dinamico do programa.

Numero real do passo a qual corresponde a
configuracéo.

Numero do ciclo para repetir a execucéo do
padréo correspondente

Link para definicdo do nimero padréo do
padréo correspondente

Padréo 0~7 Configuragéo setpoint temperatura
Padréo 0 temp é definido como 2000H~2007H

Padrédo 0~7 definigcdo tempo de execugéo
Padréo 0 é definido como 2080H~2087H

Explicacéo

0 ~ 7 =N, indica que este padréo é executado a partir do passo 0 para o passo N

0 ~ 99 indica que este padréo tem sido executado por 1 ~ 100 vezes

0 ~ 8, 8 indica o fim do programa. 0 ~ 7 indica o nimero do
padréo préxima execucéo apés a execugdo do atual padréo

-999 ~ 9,999

Tempo 0 ~ 900 (1 minuto por escala)

6. Endereco e contetdo do registrador Bit: (Primeiro bit de leitura sera colocado em LSB, Escrever dados = FFOOH por conjunto de bits, 0000H
para bit limpo)

End
0800H
0801H
0802H
0803H
0804H
0805H
0806H
0807H
0808H
0809H
080AH
080BH
080CH
080DH
080EH

0810H

0811H

0812H

0813H
0814H
0815H
0816H
0817H
0818H

Contetdo
Leitura estado LED AT
Leitura estado LED Saida 1
Leitura estado LED Saida 2
Leitura estado LED Alarme
Leitura estado LED °F
Leitura estado LED °C
Leitura estado LED Alarme 2
Leitura estado LED Alarme 3
Leitura estado tecla SET
Leitura estado tecla FUNCTION
Leitura estado tecla UP
Leitura estado tecla DOWN
Leitura estado Event 1
Leitura estado Event 2
Leitura estado Sistema Alarme

Sele¢ao comunicagéo escrita
Unidade de temperatura exibida
Selecionar posicédo do ponto decimal

AT configuracéo

Configuracdo Controle RUN/STOP
STOP configuragéo para controle programavel PID

Interromper temporariamente o controle programavel PID.

Estado do ajuste de realimentagdo da valvula.

Auto-ajuste do estado de realimentacao da valvula.

Explicacéo

0:0FF; 1: ON
0: OFF; 1:0ON
0:0FF; 1: ON
0: OFF; 1:0ON

: OFF; 1: ON

. OFF; 1: ON

. OFF; 1: ON

. OFF; 1: ON

: Pressione para baixo

0

0

0

0

0

0: Pressione para baixo
0: Pressione para baixo
0: Pressione para baixo
1: Acéo Evento

1: Acéo Evento

1: Acéo Alarme

Comunicacéo escrita desativada: 0 (padrdo), Comunicacéo
escrita ativada: 1

°C/ entrada linear (padréo): 1; °F: 0

Exceto para o termopar B, S, tipo R, todo o tipo de termopar outras sdo
vélidas. (O ou 1)

OFF: 0 (padréo), ON : 1
0: STOP, 1: RUN (padréo)

0: RUN (padrédo), 1: STOP

0: RUN (padrédo), 1: Temporariamente STOP

0: w/o realimentagéo (padréo), 1: funcéo realimentacéo
0: Stop AT (padrao), 1: Start AT

7. Formato de Transmissdo de Comunicacédo: Codigo de comando: 02: N bits lidos, 05: escrever um bit, 03: N palavras lidas,
06: escrever uma palavra.

-10 -



ASCIl Mode:

Comando Leitura Resposta Comando Leitura Comando Gravagéo Resposta Comando Gravagéo
STX T T STX T T STX T Y STX R
ADR 1 ‘0’ ‘0’ ADR 1 ‘0 ‘0 ADR 1 ‘0’ ‘0 ADR 1 ‘0 ‘0’
ADR 0 ‘1 ‘7 ADR 0 1’ v’ ADR 0 v’ 1’ ADR O 1’ v’
CMD 1 ‘0’ ‘0’ CMD 1 ‘0 ‘0 CMD 1 ‘0’ ‘0 CMD 1 ‘0 ‘0
CMD 0 ‘3 ‘2 CMD 0 ‘3 ‘2 CMD 0 ‘6’ ‘5’ CMD 0 ‘6’ ‘5’
“ ‘o Ndmero de ‘o o 1’ ‘o o ‘o
Endereco inicial de o il pados hd 2 Endereco inicial de o 8 Endereco inicial de o 8
dados o v o 1 dados I v dados o i
‘0’ ‘0" Enderego inicial de = ‘T’ T 1’ ‘o o ‘o
‘0’ ‘0’ dados ‘F 0 0 ‘F ‘0 ‘F
Number of data ‘0’ ‘0’ 1000H/081xH ‘4 v’ 3 = 3 =
. Contetdo de Contetdo de
(word/Bi) o oo o Dados E 0 Dados LY
2z i Dados de o 8 o & 0
LRC 1 ‘E’ ‘D Enereco ‘0 LRC1 ‘F ‘E’ LRC1 ‘F ‘E’
LRC 0 AN C 1001H o LRC 0 Dy LRC 0 Dy
END 1 CR CR LRC 1 ‘0 ‘E’ END 1 CR CR END 1 CR CR
END 0 LF LF LRC 0 ‘3 ‘3 END 0 LF LF END 0 LF LF
END 1 CR CR
END 0 LF LF

LRC soma de verificagéo:
LRC verificar é a soma adicionado de "endereco” para "contetido Dados". Por exemplo, 01H + 03H + 10+ 00H + O0H + 02H = 16H, em
seguida, tomar a complementaridade das duas, EAH.

RTU Mode:
Comando Leitura Resposta Comando Leitura Comando Gravagao Resposta Comando Gravagao
ADR 01H 01H ADR 01H 01H ADR 01H O01H ADR 01H  O01H
CMD 03H | 02H CMD 03H  O02H CMD 06H  05H CMD 06H  O5H
10H = O08H NGmero de Endereco inicialde 104 o0g8H Enderecoinicialde 104 @ 08H
Endereco inicial de Dados 04H  02H dados dados
dados 00H | 10H 01H = 10H 01H 10H
NGmero de 00H  00H  Enderecoinicialde o1H = 17H 03H FFH 03H  FFH
Dados 02H = 09H dados F4H  O1H S"”te“d" “© 20n oM padee®® 204 ooH
(word/Bit) 1000H/081xH ados Dados
CRC1 COH BBH Dados de 03H CRC 1 DDH  8FH CRC1 DDH 8FH
CRCO CBH A9H Er"\enre‘?o 20H CRC 0 E2H  9FH CRCO E2H 9FH
CRC 1 BBH 77H
CRC 0 15H = 88H

= Definir Padrao de Comunicacao de resposta

Escrever valor hexadecimal 1234 no registro de 472AH e 1234 novamente para se registrar no 474EH. Re-power DTB para completar a
configuracdo padréo..

® Montagem

Insira o controlador através do corte do painel.

Insira o suporte de montagem na ranhura de montagem na parte superior e inferior do controlador

Empurre o suporte de montagem para a frente até que o suporte para no painel de parede.

Insira e aperte os parafusos no suporte para fixar o controlador no lugar. (O torqueparafuso deve ser 0.8kgf-cm para 1.5kgf-cm)

= N

Eal A
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Instalando Suporte de Montagem:

CT Método de Fiagdo (Se CT fungéo for selecionada)

m Corte Painel e Definicao de Terminais

Corte do Painel
DTB4824

65.0 min

40.0 min.

|
T
|
i
3
\

DTB4848

65.0 min.

Terminal Defini¢céo

60.0 min.

4588

DTB4896

120.0 min.

+0.6

450

0.0 min.
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B Reconhecimento

Resposta por Cédigo: Erro de comunicagéo
Error Status 102EH / 4750H

DTB9696RRV

DATA
RS 485*@ @_ ov

DATA
ALM2

COM
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—>»SHORT
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CLOSE
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de Erro & Display

9 —oven

PV read back 1000H / 4700H

0001H M/A
0002H 8002H
0003H 8003H
0004H 8004H
0005H N/A
0006H 8006H
0007H N/A

Exibi¢cdo das mensagens:

@ DC24V

(10) 20)—woTor POWER L

Power ON
PV m DTB series, Firmware V1.50 Enn
SV 21 Tipo de saida VR com opc¢éo de evento
Sensor ndo conectou
PV [ no | Nenhum Iy |
SV ©on Conectar SEp
Erro EEPROM
PV e Erro pnn
sV EEPROM

“‘““*@ @--

AC 100~240V
RS 485 Ev)
DATAr

50/60 Hz
®
>® @ .fﬂi'(
|_
- ALM1%9 —3 SHORT
%@ @ CLOSE
RTDf
:L
"!j"—{;z @ .—OPEN
—. @—MOTOR POWER

ALM2

Estado do Erro
PV instavel
Reinicialize, nenhuma temperatura, neste momento.
Sensor de entrada n&o conectou
Erro Sinal de Entrada

Acima da Faixa de Entrada
ADC falha

EEPROM erro de leitura/gravacéo

Normal display

Valor Presente
Definir Valor

Input error
Erro
Entrada

Acima da faixa de entrada
PV piscar quando maior que...

®m Como configurar entrada de corrente

Para entrada normal

o

For entrada corrente (4 ~ 20mA, 0 ~ 20mA)

MPER

PIN HEADER
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